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Instrukcja dla potrzeb hobbystycznych, nie autoryzowana przez firme Lenz Elektronik.

Na podstawie oryginatu w jezyku angielskim opracowat ,Blue”.

Uzywanie i rozpowszechnianie instrukcji w celach komercyjnych bez zgody autora przektadu jest
zabronione.

Wszelkie nazwy wystepujace w tekscie sg lub moga by¢ znakami towarowymi odnos$nych organizacji
i producentdw, w szczegdlnosci firmy Lenz Elektronik.

W stosunku do oryginatu wprowadzono nastgpujace zmiany:
- poprawiono i uzupetniono rysunek 2 z tabelg
- poprawiono btedy i niescisto$ci na stronach 31..36 wers;ji oryginalnej (rozdziat 5.),

- zastosowang jednolita numeracje bitdw w CV od 0 (najmniej znaczacy) do 7 (najbardziej
znaczagcy).

Tekst w szarych ramkach nie pochodzi z oryginatu i zawiera wtasne uwagi i dodatki ttumacza.

Edycja 2, listopad 2006.




Dane techniczne

Maksymalny taczny ciagty prad obciazenia wszystkich wyj$¢ 1.0A
Maksymalny prad wyjsciowy silnika ciagty/chwilowy 1.0A/18A
Maksymalny prad wyj$¢ funkcyjnych A, B, C, D 200 mA
Maksymalny taczny prad wyj$¢ funkcyjnych 500 mA
Zakres adreséw lokomotyw 1-1000
Liczba stopni predkosci 14, 27, 28, 128

Wymiary

23,0 x 16,5 x 6,5 mm
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Rys. 1. Podtaczenie dekodera przy uzyciu przewodow.




Ztacze NEM652

(widok od dotu wtyku)

4 5

A

Pomaranczowy 1 8
Wyprowadzenie Kolor przewodu Znaczenie
1 Pomarariczowy Podtaczenie silnika
2 Zotty Wyijscie funkcyjne B - $wiatta tylne (-)
3 Zielony Wyjscie funkcyjne C (-)
4 Czarny Lewa szyna
5 Szary Podtaczenie silnika
6 Biaty Wyijscie funkcyjne A - $wiatta przednie (-)
7 Niebieski Wspolny biegun dla wyjs¢ funkcyjnych (+)
8 Czerwony Prawa szyna
- Fioletowy Wyjscie funkcyjne C (-)

Rys. 2. Przewody i wyprowadzenia ztagcza NEM652.
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Rys. 4. Podtaczenie modutu podtrzymania zasilania.




Artykut nieodpowiedni dla dzieci ponizej 3 lat z powodu mozliwosci potknigcia drobnych elementéw.
Nieprawidtowe obchodzenie sie moze spowodowac skaleczenia z powodu kontaktu z ostrymi
krawedziami i wystajgcymi elementami. Tylko do uzytku w suchych pomieszczeniach. Producent
zastrzega sobie prawo do wprowadzania ulepszen technicznych i zmian w produkcie. Producent nie
ponosi odpowiedzialno$ci za bezposrednie i posrednie straty wynikte z nieprawidtowego
zastosowania produktu, nieprzestrzegania instrukcji, zastosowania transformatoréw i innego sprzetu
nie dopuszczonego do uzytku z modelami kolejowymi, poddanego przerébkom lub uszkodzonego.
Producent nie jest odpowiedzialny za uszkodzenia wynikte z nieautoryzowanych modyfikacji sprzetu,
uzycia sity, przegrzania lub nadmiernej wilgotno$ci. Wszystkie takie przypadki spowodujg
uniewaznienie gwarancji.
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1. Zasady bezpieczenstwa

Dekodery Digital plus sg przeznaczone do uzywania tylko z systemem Lenz Digital plus lub innymi
systemami sterowania cyfrowego z certyfikatem zgodnosci NMRA. W przypadku watpliwosci co do
zgodnosci systemow nalezy zwréci¢ sig do dostawcy sprzetu.

Przekroczenie dopuszczalnych natezen pradéw wyjéciowych moze spowodowaé uszkodzenie
dekodera. W zadnym przypadku elementy dekodera nie moga dotyka¢ metalowych czesci
lokomotywy, gdyz moze to spowodowaé zwarcie, ktérego skutkiem moze by¢ uszkodzenie dekodera.
Nie nalezy owija¢ dekodera tasmg izolacyjng, gdyz w ten sposéb powstrzymuije sig przeptyw
powietrza wokét dekodera. Mozna natomiast uzy¢ tasmy izolacyjnej do oklejenia metalowych
elementéw nadwozia lokomotywy w celu uniknigcia zwarcia bez przeszkadzania w chtodzeniu
dekodera. Do przymocowania dekodera mozna uzy¢ tasmy dwustronnie klejace;j.

Lokomotyw wyposazonych w dekodery Digital plus nie nalezy uzywa¢ na makietach z podwéjnym,
niezaleznym zasilaniem z trakcji napowietrznej i z szyn, ani przy zasilaniu pradem statym, ani w
systemach DCC, gdyz moze to spowodowaé powstanie napiecia o podwojnej wartosci i w
konsekwencji uszkodzenie dekodera.

Nie wolno przekracza¢ maksymalnych dopuszczalnych pradéw dekodera okreslonych w danych
technicznych dekodera.

Przed zainstalowaniem dekodera nalezy sprawdzi¢ lokomotywe przy zasilaniu pradem statym, aby
zweryfikowac jej sprawnosc¢ przed modyfikacja.

Nalezy wymieni¢ zuzyte odbieraki pradu, szczotki silnika i przepalone zaréwki. Tylko sprawna
lokomotywa moze poprawnie funkcjonowac¢ ze sterowaniem cyfrowym.
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2. Instalacja dekodera GOLD przy uzyciu wiazki przewodow

Przed modyfikacjg potaczen w lokomotywie nalezy zanotowadé, ktére wyprowadzenie silnika jest
dotaczone do prawej szyny, a ktére do lewej. Dzigki temu nie trzeba bedzie pdzniej przeprowadzac¢
préb i powtérnie lutowaé przewodéw w celu osiggniecia wtasciwego kierunku jazdy.

Po usunieciu potaczen silnika szczotki silnika musza by¢ catkowicie odizolowane od obu szyn i nie
moga wykazywac réznic potencjatéow wzgledem szyn. Oznacza to, ze wyprowadzenia silnika nie

moga pozostac potgczone z odbierakami pradu lub obudowa lokomotywy. Nalezy zwrécié uwage,
aby takie potaczenie nie powstato réwniez po zatozeniu zewnetrznej czesci obudowy lokomotywy.

W przypadku watpliwosci co do potaczen prosimy skontaktowaé sie z serwisem.
Montaz dekodera rozpoczynamy od podigczenia odbierakéw pradu:
«  przewod czerwony — do odbierakéw z prawej strony lokomotywy patrzac w kierunku jazdy,
* przewdd czarny — do odbierakéw z lewej strony lokomotywy patrzac w kierunku jazdy.
Nastepnie taczymy dekoder z silnikiem:

« przewdd pomaranczowy — do wyprowadzenia silnika poditaczonego uprzednio do odbierakéw z
prawej strony lokomotywy patrzac w kierunku jazdy,
* przewod szary — do wyprowadzenia silnika podtaczonego uprzednio do odbierakéw z lewej
strony lokomotywy patrzac w kierunku jazdy.
Kolejng czynnoscia jest podtaczenie wyjsé funkeyjnych dekodera. Domysinie dekoder jest
skonfigurowany tak, ze wyjscia funkcyjne A i B odpowiadaja funkcji FO w zalezno$ci od kierunku
jazdy. Konfiguracje t¢ mozna zmienic.
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Jesdli wyjscia funkcyjne maja by¢ uzyte zgodnie z konfiguracjq domysina, nalezy wykona¢
nastepujace potaczenia:

* wyjscie A (biaty przewdd) — do $wiatet do jazdy do przodu,
*  wyjscie B (zotty przewdd) — do $wiatet do jazdy do tytu.

Jesli odbiorniki (np. zaréwki) sg odizolowane od obudowy lokomotywy — drugie ich wyprowadzenie
nalezy potaczy¢ z przewodem niebieskim, jak na rys. 1. W przeciwnym przypadku przewdd niebieski
powinien pozostac¢ niepodtaczony, a $wiatta bedg zasilane z jednego z obwodéw odbierakéw pradu.
Zaréwki podtaczone do niebieskiego przewodu $wieca jasniej, a o$wietlenie kierunkowe dziata
réwniez przy konwencjonalnym zasilaniu pradem statym. Wybor sposobu podtaczenia zalezy od
konstrukgji lokomotywy i intencji Uzytkownika.

O ile jest to mozliwe, nalezy jako bieguna wspélnego uzy¢ niebieskiego przewodu. Zmniejsza to
niebezpieczenstwo uszkodzen i zapewnia zgodno$¢ lokomotywy z zaawansowanymi funkcjami
DCC. Poniewaz napigcie zasilania zaréwek w systemie DCC jest w tym przypadku wyzsze niz przy
zasilaniu analogowym — nalezy wymieni¢ zaréwki na inne lub wiaczy¢ w szereg z nimi rezystory

w celu ograniczenia natezenia pradu i zwigkszenia zywotnosci zaréwek.

Jezeli do o$wietlenia lokomotywy sg uzywane diody LED, nalezy ich biegun dodatni (anode)
podiaczy¢ do przewodu niebieskiego, a biegun ujemny (katode) — do wyjs$¢ funkcyjnych. Niezbedne
jest zastosowanie rezystora ograniczajgcego natgezenie pradu.

Odwrotne podtaczenie diody LED lub przekroczenie dopuszczalnego natezenia pradu powoduje
trwate uszkodzenie diody. Do zasilania typowej pojedynczej diody z dekodera nalezy uzy¢ rezystora
w zakresie od 700Q do 3kQ.
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Ostatnig czynnoscia jest podtaczenie — w zaleznosci od potrzeb — wyjs¢ funkcyjnych CiD, o ile
lokomotywa ma dodatkowe funkcje (np. generator dymu).

3. Instalacja dekodera GOLD przy uzyciu ztacza NEM652

Dekoder jest dostarczany z wtykiem NEM652 (,$rednie” ztacze NMRA RP-9.1.1). Jezeli lokomotywa
jest wyposazona w gniazdo dekodera NEM652, instalacja dekodera jest szybka i fatwa.

W celu zainstalowania dekodera nalezy z gniazda w lokomotywie wyjg¢ zaslepke, a nastepnie
wetkna¢ w gniazdo wtyk dekodera. Nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowq orientacje (wyprowadzenie
numer 1 — od strony przewodu w kolorze pomaranczowym). Jezeli wtyk zostanie wetknigty odwrotnie
— $wiatta kierunkowe nie beda dziataty. Wktadajac wtyk w gniazdo nalezy uwazac, aby nie zgig¢ ani
nie ztamaé stykéw wtyku.

4. Sprawdzenie instalacji

Przed zatozeniem obudowy nalezy umiesci¢ lokomotywe na torze do programowania i odczytac jej
adres. Dekoder jest fabrycznie zaprogramowany na adres 3. Je$li dekoder zostat poprawnie
podtaczony — odczyt adresu jest mozliwy. Jesli nie mozna odczyta¢ adresu, nalezy sprawdzi¢ i
poprawi¢ potaczenia dekodera. Dopoki odczyt adresu jest niemozliwy nie nalezy umieszczaé
lokomotywy na normalnie zasilanym torze. Po pomysinej weryfikacji adresu mozna przetestowac
lokomotywe w warunkach normalnego zasilania.

5. Wiasnosci dekodera GOLD

Rozdziat ten zawiera krotki opis wtasnosci dekodera GOLD oraz sposobu jego konfiguracii.
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Petny opis dekodera oraz przyktady uzycia zaawansowanych funkcji dekodera sa zawarte w
oddzielnym dokumencie, dostepnym u sprzedawcow oraz w serwisie www.lenz-elektronik.de.

5.1. Obciazalnos¢ pradowa i zabezpieczenia

Wyjscie sterowania silnikiem ma obciazalno$¢ pradowa 1A bez koniecznosci zapewnienia
szczegodlnego chtodzenia. Maksymalna obciazalno$¢ krotkotrwata wynosi 1.8A. Wyjscia funkcyjne
majag obcigzalnos$¢ po 200 mA.

Dekoder jest zabezpieczony przed przecigzeniem, zwarciem i przegrzaniem. W przypadku awarii
dekoder ustawia bity znacznikéw w CV30, okreslajace rodzaj zaistniatej awarii. Bity te mozna
wyzerowaé podczas programowania dekodera.

5.2. Sterowanie silnikiem

Dekoder moze sterowac¢ silnikiem z wysokg czestotliwoscig impulséw PWM (23 kHz). Adaptacja do
silnika konkretnej lokomotywy jest mozliwa poprzez wybor jednego z 6 typéw w CV50. Przy wyborze
typu 4 lub 5 mozna dostroi¢ doktadne parametry sterowania w CV113 i CV114. Jest réwniez mozliwe
wytaczenie sterowania z wysokg czestotliwoscig i automatyki sterowania — w tym przypadku mozna
ustawi¢ czestotliwos¢ PWM w CV9.

Sterowanie charakterystyka predkosci jest mozliwe poprzez ustawienie predkosci minimalnej (CV2),
maksymalnej (CV5) i $rodkowej (CV6). Dekoder automatycznie dostosowuje charakterystyke
predkosci w sposéb umozliwiajacy uzyskanie krzywej gtadkiej. Niezaleznie od tego Uzytkownik moze
ustawi¢ wiasng charakterystyke predkosci w CV67..94.

Dekoder jest wyposazony w mozliwo$¢ sterowania sprzezeniem zwrotnym (EMF), co umozliwia
dostrojenie go do silnikéw réznych typéw. W niektérych przypadkach moze okazac sie, ze
lokomotywa nie osiaga maksymalnej predkosci réwnej predkosci przy sterowaniu konwencjonalnym.



http://www.lenz-elektronik.de/
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Nalezy wowczas wiaczy¢ odciecie EMF poprzez ustawienie bitu 5 w CV50. Zaréwno maksymalna jak
i minimalna predkos$¢ lokomotywy w tym przypadku wzrosnie.

5.3. Stopnie predkosci

Dekoder moze dziata¢ w dwdch trybach sterowania predkoscia — 14/27 stopni lub 28/128 stopni.
Wybér trybu nastgpuje na podstawie wartosci bitu 1 w CV29.

5.4. Wylaczenie bezwladnosci

Bezwiadnos¢ rozpedzania i hamowania mozna wytgczy¢ aktywujac funkcje F4 (jest to ustawienie
domysine, ktére mozna zmieni¢ w CV60). Deaktywacja funkcji przywraca bezwtadno$¢.

5.5. Stata droga hamowania

Dekoder jest wyposazony w funkcje statej drogi hamowania, umozliwiajacg wyhamowanie
lokomotywy na statym dystansie, niezaleznie od predkosci, przy ktérej rozpoczeto hamowanie.
Funkcja dziata przy zmianie zadanej predkosci z dowolnej wartosci na 0.

Dotyczy to réwniez zmiany predkosci z 1 na 0, co powoduje, ze funkcja ta jest praktycznie
nieuzywalna przy sterowaniu rgcznym. Mozna jej natomiast z pozytkiem uzywac przy
automatycznym zatrzymywaniu (ABC).

W celu wigczenia statej drogi hamowania nalezy ustawi¢ bit 0 w CV51. Dlugo$¢ drogi hamowania jest
okreslona przez zawarto$¢ CV52.
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5.5.1. Ustawianie statej drogi hamowania

Dtugos$¢ drogi hamowania jest okreslona warto$cig CV52. Poniewaz uktady napedowe lokomotyw
réznig sie pomiedzy soba, ta sama warto$¢ CV52 w réznych typach lokomotyw da w wyniku rézng
diugos¢ drogi hamowania.

Pomiar i ustawienie dtugosci drogi hamowania nalezy prowadzi¢ na odcinku testowym o
odpowiedniej dtugosci. Funkcje statej drogi hamowania nalezy wcze$niej wiaczy¢, ustawiajac bit 0 w
CV51. Pomiary prowadzimy dla ré6znych wartosci CV52, rozpoczynajac od wartosci 100.

W celu przeprowadzenia pomiaru nalezy:
1. Rozpedzi¢ lokomotywe do typowej Sredniej predkosci.

2. W okreslonym potozeniu lokomotywy na torze ustawi¢ predkosé na 0. (Uwaga: nalezy to zrobi¢
uzywajac przyciskéw lub pokretta zadawania predkosci, a nie funkcji awaryjnego zatrzymania).

3. Zmierzy¢ uzyskang droge hamowania.

Po wykonaniu pomiaru nalezy zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ CV52, np. o 10, notujac uzyskane dtugosci
drogi hamowania dla poszczegélnych wartosci CV52.

Uwaga:

Stata droga hamowania ma zastosowanie tylko przy hamowaniu do predkosci 0. Przy innych
zmianach predkos$ci droga hamowania zalezy od bezwtadnos$ci ustawionej w CV4.

Przy aktywacji trybu manewrowego (domysinie F3) lub wytaczenia bezwtadnosci (domysinie F4)
nastepuje wytaczenie statej drogi hamowania — lokomotywa hamuje wedtug bezwtadnosci ustawionej
w CV4. Metod tych mozna uzy¢ w celu przerwania rozpoczetego hamowania.

Funkcja statej drogi hamowania nie dziata przy konwencjonalnym sterowaniu analogowym.
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5.6. Tryb manewrowy

W trybie manewrowym predkos¢ lokomotywy jest o potowe mniejsza niz przy zwyktej pracy.
UmoZliwia to doktadne sterowanie podczas manewréw. W celu wigczenia trybu manewrowego
nalezy aktywowac funkcje F3 (ustawienie domyslne, moze by¢ zmienione w CV59). Aktywacja trybu
manewrowego powoduje wylgczenie statej drogi hamowania.

5.7. ABC - zatrzymanie lub zwolnienie przed semaforem

Modut ABC umozliwia realizacje zatrzymania lub zwolnienia przed semaforem. Dziatanie modutu
polega na wytworzeniu asymetrii w przebiegu napigcia zasilajacego w sekcji, w ktérej ma nastapic
hamowanie przed semaforem, w zalezno$ci od stanu semafora. Na sygnat ten reaguje dekoder.
Funkcja ABC uzyta wraz z funkcja statej drogi hamowania umozliwia zatrzymanie pociggu doktadnie
przed semaforem. Jednoczesnie przejazd w przeciwnym kierunku odbywa sie normalnie. CV53
umozliwia ustawienie predkosci dla sygnatu ograniczenia predkosci.

Podczas zatrzymania i ograniczenia predkosci wszystkie funkcje pozostajg aktywne — jest np.
mozliwe wycofanie pociggu spod semafora pokazujacego sygnat ,St6j”. Specjalne moduty ABC moga
zostac uzyte do konstrukcji automatycznej blokady odcinkowe;j.

Funkcja ABC jest aktywowana przez ustawienie bitu 1 w CV51.

Funkcja ABC nie dziata w trybie manewrowym i przy wytaczeniu bezwtadnosci.

5.8. Jazda wahadtowa

Przy uzyciu modutéw ABC mozna zrealizowa¢ automatyczng jazde wahadtowg pociggu. Mamy do
dyspozycji dwa warianty: z przystankami posrednimi i bez nich. Realizacja jazdy z przystankami
posrednimi wymaga uzycia na przystankach koricowych modutéw ABC z funkcjq ograniczenia
predkosci.
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Aktywacja jazdy wahadtowej nastepuje poprzez ustawienie bitu 3 lub 4 w CV51. Czas postoju na
koncu trasy jest programowany w CV54 (od 1 do 255 sekund).

Ustawienie bitu 3 wiacza jazde wahadtowa bez przystankéw posrednich. Sygnat STOP powoduje w
tym przypadku zatrzymanie pociggu, odczekanie czasu okreslonego w CV54, a nastepnie
rozpoczecie jazdy w przeciwnym kierunku.

Ustawienie bitu 4 wiacza jazde wahadtowg z przystankami posrednimi. Sygnat STOP jest w tym
przypadku uzywany na przystankach posrednich i interpretowany jako zwykty sygnat zatrzymania.
Odjazd z przystanku posredniego wymaga wycofania sygnatu STOP. Do zawracania pociagu na
koncu trasy stuza sygnaty ograniczenia predkosci, podawane przez modut BM2.

Zmiana kierunku jazdy jest przez dekoder realizowana poprzez samoczynng zmiang wartosci
(przeprogramowanie) bitu 0 w CV29.

Wiecej informacji na temat tej funkcji mozna znalez¢ w petnej instrukcji dekodera.

5.9. Przypisywanie wyjs¢ funkcyjnych dekodera do funkcji systemu DCC

Dekoder umozliwia okreslenie, ktéra funkcja systemu DCC ma wptywac¢ na stan wyj$¢ funkcyjnych A,
B, CiD. Wyjscia A, B i C moga zostaé przypisane do funkcji FO (zaleznej od kierunku jazdy) lub
F1..F8. Wyjscie D moze zosta¢ przypisane do funkcji FO (zaleznej od kierunku jazdy) lub F1..F12.
Przypisanie wyjs¢ jest sterowane przez CV33..46.

5.10. Sterowanie swiattami — efekty

Efekty $wietlne dla wyj$¢ A i B sg sterowane przez CV60, a dla wyjs¢ C i D — przez CV62. Mozna
réwniez przypisa¢ wiaczanie efektow swietinych do funkcji F1..F8 poprzez CV61 (wyjscia AiB)i
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CV64 (wyjscia C i D). Dostepne efekty sg opisane w tablicy parametrow CV w dalszej czgsci
instrukcji.

5.11. Interfejs SUSI

Interfejs dla modutéw dzwiekowych i funkcyjnych zostat opracowany w 2002 roku we wspoétpracy z
firma DIETZ. Interfejs ten umozliwia tatwe podtaczenie dodatkowych modutéw rozszerzajacych do
dekodera lokomotywy.

Moduty SUSI otrzymuja z dekodera informacje o biezacej predkosci, stanach funkgji itp. i na tej
podstawie sterujg réznymi efektami, np. dzwigkowymi.

Jakos¢ dzwigku zalezy jedynie od modutu SUSI, a nie od dekodera lokomotywy.

5.11.1. Podtaczenie modutu SUSI

Dekoder umozliwia dotaczenie dowolnego modutu zgodnego ze specyfikacjg SUSI. Stuzg do tego
cztery pola lutownicze, oznaczone na rys. 3. Funkcje poszczegdlnych pél sg okreslone przez
specyfikacje SUSI. Oznaczone na rysunku kolory przewodéw odpowiadajg zaleceniom zawartym w
specyfikacji.

Podtaczenie modutu SUSI wymaga przylutowania przewodéw wychodzacych z modutu do ptytki
dekodera. Podczas lutowania nalezy uwazac, aby nie spowodowa¢ zwar¢ pomiedzy polami
lutowniczymi.

5.11.2. Programowanie modutu SUSI

Moduty SUSI sg programowane podobnie do dekoderéw lokomotyw. Parametry ich konfiguraciji sg.
przechowywane w ich wiasnych zmiennych CV. Zmiana ich warto$ci nastgpuje podobnie jak w
przypadku dekodera lokomotywy. Modut SUSI jest programowany za posrednictwem dekodera
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lokomotywy. Na podstawie numeru CV dekoder lokomotywy rozréznia CV wtasne od CV modutéw
SUSI i w razie potrzeby przesyta polecenia programowania do modutéw SUSI. Parametry modutu
SUSI sg opisane w jego dokumentaciji.

Programowanie modutu SUSI jest mozliwe zaréwno na torze gtéwnym, jak i na torze do
programowania. Uzywajac systemoéw Digital plus by Lenz ® podczas programowania na torze
gtéwnym mozna zmienia¢ CV o numerach od 1 do 999, a przy programowaniu na torze do
programowania — CV o numerach od 1 do 256. Moduty SUSI korzystajg z CV o numerach od 897 do
1024. Dekoder implementuje mechanizm umozliwiajacy dostep do tych CV w kazdym trybie
programowania.

Stuzg do tego dwie lokalizacje CV dekodera: CV126 stuzy jako wskaznik, a CV127 — jako rejestr
wartosci.

Programowanie przebiega w nastepujacy sposob: numer programowanego CV zapisuje sie do
CV126, a programowang warto$¢ — do CV127. W przypadku odczytu wartosci CV po zapisie numeru
odczytywanego CV do CV126 w CV127 jest dostepna do odczytu zawarto$¢ wybranego CV modutu
SUSI.

Poniewaz CV126 moze przyjmowaé warto$¢ od 0 do 255, a CV modutéw SUSI majg numery od 897
wzwyz, do wartosci wpisywanej do CV126 jest automatycznie dodawane 800. Do CV126 wpisuje sie
wiec réznicg pomiedzy numerem CV modutu SUSI i liczbg 800, np. przy dostepie do CV897 do
CV126 wpisujemy warto$¢ 97.

Przyktad:

W celu zaprogramowania wartosci 01 w CV897 nalezy:

* wpisa¢ warto$¢ 97 (=897-800) do CV126,
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* wpisac warto$¢ 01 do CV127.
Spowoduje to przestanie przez dekoder do modutu SUSI polecenia zapisu wartosci 01 do CV897.
W celu odczytania warto$ci CV902 nalezy:

+ wpisac wartos¢ 102 (=902-800) do CV126,

* odczyta¢ wartos¢ CV127.
5.12. USP - podtrzymanie zasilania

Przy zastosowaniu dodatkowego modutu podtrzymania zasilania uktad USP gwarantuje ptynny
przejazd lokomotywy nawet przez przybrudzone odcinki toru lub izolowane krzyzownice rozjazdéw.
Modut podtrzymania nie wchodzi w sktad standardowej konfiguracji dekodera i musi by¢ oddzielnie
zainstalowany w lokomotywie. Na ptytce dekodera umieszczono pola lutownicze stuzace do
podtaczenia modutu podtrzymania (np. typu Power 1) - patrz rys. 4. Podiaczenie wymaga
przylutowania przewodéw wychodzacych z modutu do ptytki dekodera. Podczas lutowania nalezy
uwazac¢, aby nie spowodowaé zwaré pomigdzy polami lutowniczymi.

5.13. RailCom

Dekoder GOLD jest wyposazony w funkcje komunikacji zwrotnej RailCom. Umozliwia ona transmisje
adresu lokomotywy i innych danych, np. predkosci lub wartosci CV z lokomotywy do systemu DCC.
Informacja ta moze by¢ odebrany przez odbiornik RailCom i wy$wietlona na wyswietlaczu. Rodzaj
przesytanej informaciji jest okreslony przez zawarto$¢ CV28. Wigczenie RailCom nastepuje poprzez
ustawienie bitu 3 w CV29.




21

6. Programowanie dekodera

Adres lokomotywy, bezwtadnosci rozpedzania i hamowania oraz wszelkie inne ustawienia dekodera
moga by¢ zmieniane w razie potrzeby poprzez przeprogramowanie dekodera. Ustawienia sa
przechowywane w pamigci nieulotnej, niewrazliwej na zanik zasilania, w postaci tzw. ,zmiennych
konfiguracyjnych” (CV). Zmiana wartosci CV odbywa sig catkowicie na drodze elektronicznej i nie
wymaga otwierania lokomotywy.

Do programowania jest niezbedny jeden z wymienionych systeméw: LZ100 / LZV100 z regcznym
sterowaniem lub interfejsem komputera, SET2 lub compact.

Zmiana wartosci CV moze by¢ prowadzona na torze gtéwnym (za wyjatkiem CV1, CV17 i CV18) albo
na torze do programowania.

Szczegdtowe instrukcje dotyczace sposobu programowania sg zawarte w dokumentacii
wymienionych systeméw.

Dekoder jest fabrycznie zaprogramowany na adres 3 i tryb 28 stopni predkosci. Z tymi ustawieniami
jest on gotowy do uzycia bezposrednio po zakupie. Wszystkie ustawienia moga by¢ oczywiscie
zmienione przez Uzytkownika.

6.1. Przywracanie ustawien domysinych

W celu przywrdécenia ustawien domysinych nalezy zapisa¢ warto$¢ 33 do CV8. Spowoduje to
przywrécenie ustawien, jakie ma nowy dekoder, wysytany przez producenta.

Nie wptywa to na zaprogramowanie modutéw SUSI dotaczonych do dekodera.
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7. Lista parametréw konfiguracyjnych

CV Wartosé/bity Opis Warto$¢ oryginalna
1 1-127 Kroétki adres lokomotywy — numer lokomotywy w 3
systemie DCC. Zaleca si¢ uzywanie adresu z zakresu
1-99. Zapis krotkiego adresu powoduje skasowanie
CV19 (adresu trakcji ukrotnionej) oraz wyzerowanie bitu
5 w CV29 (aktywaciji dtugiego adresu).
2 0-255 Predkos$¢ minimalna 0
3 0-255 Czas rozpedzania (bezwtadnos¢) 6
4 0-255 Czas hamowania (bezwladnos$¢) 5
5 0-255 Predkos¢ maksymalna 255
6 0-255 Predkos¢ srodkowa 48
7 - Numer wersji dekodera/oprogramowania XX
8 - Identyfikator producenta dekodera — tylko do odczytu. 99
Zapis wartosci 33 powoduje zainicjowanie wszystkich
CV na wartosci oryginalne.
9 0-63 Okres PWM 15
17 192-231  Dtugi adres lokomotywy — czes$¢ bardziej znaczgca 192
18 0-255 Dtugi adres lokomotywy — cze$¢ mniej znaczgca 100
19 1-99 Adres dla trakcji ukrotnionej 0
28 Bit Konfiguracja RailCom 3
0 transmisja adresu w kanale 1 1
1 transmisja adresu w kanale 2 1
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2 potwierdzenie polecen w kanale 1 0
29 Bit 6
0 Kierunek jazdy: 0 — normalny, 1 - odwrécony 0
1 Liczba stopni predkosci: 0 — 14/27, 1 - 28/128 1
2 Przetaczanie sterowania: 1
0 — wytgcznie NMRA DCC, 1 — DCC i analogowe
3 RailCom: 0 — wylgczony, 1 - wigczony 0
4 Charakterystyka predkosci: 0
0 + wyliczana z CV2, CV5i CV6
1 — okreslona przez uzytkownika w CV67..94
5 0 — krotki adres w CV1, 1 — diugi adres w CV17.i CV18 0
6-7 nieuzywane 0
30 Bit Sygnalizacja awarii 0
0 Zwarcie w obwodzie funkgji 0
1 Przegrzanie 0
2 Zwarcie silnika 0
33-46 Odwzorowanie funkcji w wyjscia funkcyjne:

w celu wyznaczenia wartosci CV nalezy zsumowaé
wartosci na przecieciu kolumn i wierszy
odpowiadajacych programowanemu odwzorowaniu, a
nastepnie wpisac te wartosci do odpowiednich CV.
Ustawienia domysine zaznaczono pogrubieniem.

Wyjscia: A B C D
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33 0-255 FO naprzéd 8 16 32 64 8
34 0-255 FO wstecz 8 16 32 64 16
35 0-255 F1 8 16 32 64 32
36 0-255 F2 8 16 32 64 64
37 0-255 E3 8 16 32 64 128
38 0-255 F4 1 2 4 8 32
39 0-255 ES 1 2 4 8 64
40 0-255 F6 1 2 4 8 128

41 0-255 F7 1 2 4 8 0

42 0-255 F8 1 2 4 8 0

43 0-255 F9 - - - 1 0

44 0-255 F10 - - - 1 0

45 0-255 F11 - - 1 0

46 0-255 F12 - - - 1 0

50 Bit Konfiguracja sterowania silnikiem 0

0-3 Rodzaj silnika — warto$¢ z zakresu 0..5 0

5 Odciecie EMF przy wigkszych predkosciach: 0

0 — wytaczone, 1 - wigczone

6 EMF: 0 — wigczone, 1 - wylaczone 0

7 Czestotliwosé PWM: 0 — 23 kHz, 1 — 19 Hz 0

51 Bit Konfiguracja automatycznego hamowania: 0

0 — wytaczenie, 1- wigczenie
0 Stata droga hamowania 0
1 ABC 0
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2 Niezalezno$¢ ABC od kierunku 0
3 Jazda wahadiowa bez przystankéw posrednich 0
4 Jazda wahadtowa z przystankami po$rednimi 0
5 Zatrzymanie przy pradzie statym (jesli bit 2 w CV29 = 0) 0
6-7 nieuzywane 0
52 0-255 Dtugos$¢ drogi hamowania 100
53 0-255 Predkos¢ przy ograniczeniu predkosci ABC 48
54 0-255 Czas zatrzymania na koncu trasy przy jezdzie 4
wahadlowej
55 0-255 Jasnos$¢ Swiatet — wyjscia Ai C 255
56 0-255 Jasnos$¢ Swiatet — wyjscia Bi D 255
57 0-255 Wybér numeru funkgji dla przyciemniania $wiatet: 0
bit0—F1,bit1-F2, ..., bit7 —F8
58 0-255 Wybér numeru funkcji dla jazdy manewrowej, j.w. 4
59 0-255 Wybér numeru funkcji dla wytaczenia bezwtadnosci, 8
jw.
60 0-255 Efekty Swietlne dla wyj$¢ A i B: 0
dziesiatki — wyjscie B, jednosci — wyjscie A
Efekty: 0 — brak, 1 — ,mars”, 2 — ,gyro”, 3 — btyski
pojedyncze, 4 — blyski podwdjne
61 0-255 Wybor numeru funkcji dla wigczenia efektu wyjs¢ A i B 0
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62 0-255 Efekty $wietlne dla wyjs¢ C i D: 0
dziesiatki — wyjscie D, jednosci — wyjscie C.
Efekty C: 0 — brak, 1 — pulsujace, 2 — migotanie
(ptynne), 3 — przyciemnienie zgodnie z CV55.
Efekty D: 0 — brak, 1 — pulsujace jak C, 2 — pulsujace
naprzemiennie z C, 3 — migotanie (wyrazniejsze), 4 —
migotanie (silne), 5 — przyciemnienie zgodnie z CV56.
63 Okres modulacji efektéw dla wyjs¢ C i D, 32
T=0,03s*(CV63+1), domysinie okofo 1 s.
64 Wybdr numeru funkciji dla wigczenia efektu wyjs¢ A i B 0
67..94 0-255 Tablica charakterystyki predkosci
112 0-255 Czas wytaczenia silnika po zaniku sygnatu, 16
t=CV112 * 0,016 s, domysInie okoto 0,25 s
113 0-255 Minimalna warto$¢ wspoétczynnika PWM dla silnikéw 40
typudib
114 0-255 Zmiana wspotczynnika dla silnikéw typu 4 i 5 10
126 0-255 Rejestr numeru CV do programowania modutéw SUSI 102
127 0-255 Rejestr danych do programowania modutéw SUSI 0
128 Numer serwisowy -1
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