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Instrukcja dekodera dzwigkowego
austriackiej firmy CT-Elektronik
(dekoder do skal Ni TT)

1/ Specyfikacja

NapigCie Pracy......ooeueeerineeieiianananenennn. 8-21V
Dopuszczalne stale natezenie...................... 0,6A
Prad szczytowy -Ssek .. creerreneenennen 1, 2A

Prad maksymalny na wyjsuach funkcyjnych .0,8A(0,25A na wyjscie)
Czestototliwo$¢ pradu sterujacego silnikiem...16 lub 32kHz lub 30-150kHz
Czestotliwos$¢ pradu w obwodzie oswietlenia...1,2kHz

Moc dzwigkowa ..........cooiiiiiiiiii, 1W/16/8 Ohm

Pojemnos$¢ dzwickowa przy 11kHz lub 22kHz, 16 Bit (mono) 16Mbit...170sek
Dzwick 3 kanatowy

Dopuszczalna temperatura................... -10 do 90 stopni

Wymiary .........coooiiiii 24x9x3,5mm + glosnik 10x15x8mm

1.1 Schemat polaczen
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1.2 Obejscie ograniczen Lokmausa

System Lokmausa ROCO pozwala przy programowaniu operowac jedynie zakresem 0-99 (nie ma dostepu do
wyzszych CV niz CV99, ani tez nie mozna wpisywaé wartosci wyzszych niz 99, te ograniczenia powoduja ze
uzytkownicy Lokmausa nie moga wykorzystywac¢ nowoczesnych dekoderow)



W dekoderze SL75 mozemy ten zakres wielko$ci obstugiwanych przez Lokmausa powickszy¢ az do 0-299 (w
dekoderach CT-Elektronik zakres wykorzystywany to 0-255)- stuzy do tego CV53. Gdy mamy wpisa¢é
jakakolwiek warto$¢ w CV wyzsze niz CV99wykorzystujemy tez CV7 i CV8, ktore normalnie nie stuzg do
programowania, ale zawieraja jedynie dane o wersji dekodera i cyfrowym identyfikatorze producenta. Wpisy
warto$ci do tych CV nie maja charakteru trwalego i sa wylacznie stosowane dla pokonania ograniczen
Lokomausa w dostepie do wysokich CV i do wpisania w nich wysokich wartosci. Wpis w CV7 pozwala
udostepni¢ wyzsze CV niz CV99, aby w te udostepnione wyzsze CV wprowadzi¢ warto$¢ ( z zakresu 0-255)
wpisu tego dokonujemy w CV8.

Gdy chcemy wpisaé¢ wysokie wartosci w normalnie (dla Lokmausa) dostegpne CV (CV1-CV99) to do tej
operacji wystarczaja nam jedynie wpisy liczby 1 lub 2 do CV53.

Whis fabryczny w CV53 to 0, jezeli wpiszemy 1 to wpisywana liczba X jest interpretowana jako 100+X,
Jezeli wpiszemy 2 w CV53 to w istocie dekoder przy programowniu odczyta wprowadzang liczbe X jako
200+X

Przyktadowo jezeli chcemy wpisa¢ wartos¢ 213 do CV137 wykonujemy kolejne kroki:

1/ wpisujemy 1 do CV53

2/ aby mie¢ dostep do CV 137 musimy teraz wpisa¢ W CV7 liczbe 37, tym krokiem otwieramy sobie dostep do
CV137 i kolejna wprowadzana warto$¢ bedzie zapisana wtasnie w CV137.

3/ Aby wpisana w udostepnione CV137 warto$¢ zostata zinterpretowana jako 213 musimy wpisac teraz 2,
znowuz w CV53 (kolejno wpisywana liczba X —w naszym przypadku 13 zostanie zinterpretowana jako wpis do
udostepnionego wezesniej CV137 wartosci 213 (200+13)

4/ Ostatnia czynno$¢: W CV8 wpisujemy 13 ( dekoder odczyta to jako wpis 213 do CV137)

Uwaga zeby znies¢ mechanizm podwyzszania wartosci wpisow o 200 musimy teraz ponownie wpisaé¢ do

Opisywany wyzej przyklad odnosi si¢ do wszystkich CV ( nie dotyczy jedynie mozliwosci wpisywania
wysokich adresow lokomotyw- bo Lokmaus nie méglby nimi sterowa¢é )

W przypadku gdy numer CV miesci si¢ w zakresie standardowo obstugiwanym przez Lokmausa (0-99) a
musimy wprowadzi¢ do niego jedynie wyzsza niz 99 warto$¢ postepowanie jest prostsze- przyktadowo aby
zaprogramowac¢ CV 50 na warto$¢ 167 postepujemy kolejno:

1/ wpisujemy do CV53 liczbe 1 (co podwyzsza wpisywane pozniej wartosci o 100)

2/ do CV50 wpisujemy 67 (dekoder zapamigtuje wartos¢ 167)

Aby kolejne wpisy byly interpretowane normalnie (bez podwyzszenia o 100) musimy wpisa¢ do CV53
liczbe 0!!!!

Gdy chcemy jedynie wej$¢ do wysokiego CV (np. wpisa¢ 99 do CV120) postepujemy nastepujaco:

1/ w CV53 wpisujemy 1

2/ w CV7 wpisujemy 20 ( dekoder udostepnia CV120 do wpisu wartosci)

3/ w CV53 wpisujemy 0 (gdybysmy tego nie zrobili nastepny krok bytby zinterpretowany jako wpis 299)
4/ w CV8 wpisujemy 99

Dekodery CT-Elektronik pozwalaja tez wyzwala¢ myszka wszystkie dzwieki !!!!

— wystarczy w CV137 wpisa¢ 64 i wtedy :

F4 x 1 — aktywuje dzwieki ( automatycznie generowane)

F4 x 2 — wyzwalamy r¢cznie dzwigk 1

F4 x 3 - wyzwalamy recznie dzwigk 2

itd. ( ten mechanizm dotyczy jedynie dzwigkow a nie kolejnych wyjs¢ funkcyjnych !111)

1.3 Uwagi na temat programowania

Potwierdzenie przyjecia zaprogramowanej wartosci jest generowane przez dekoder polaczony z silnikiem, nie
trzeba odlgczaé glosnika na czas programowania , wyjscie glosnikowe jest dostosowane do glo$nika o opornosci
minimum 8 Ohm, w przypadku wykorzystywania gtosnika 4 Ohm nalezy dodatkowo uzy¢ opornika 4,70hm.
Dekoder resetujemy do ustawien fabrycznych wpisem CV1=0 (patrz dodatkowo uwagi dotyczace CV109)



2 Tabela zmiennych konfiguracyjnych

cv Opis Warto$é | Zakres
fabryczn | wartosci
a
1 Niskie adresy ( gdy w CV29 Bit5=0) 3 1-127
2 Napiecie startu (napigcie przy 1 kroku szybkosci) 3 0-255
3 Przyspieszanie (czas od ruszenia do osiggniecia max szybkos$ci) 4 0-255
4 Zwalnianie ( czas od max szybko$ci do wyhamowania) 4 0-255
5 Szybko$¢ max ( osiggana przy max obrotu pokretta szybkos$ci) 0 0-255
6 Szybkos¢ srodkowa — szybko$¢ przy srodkowym ustawieniu pokretla 0 0-255
Jezeli CV6=0 mamy jednostajne przyspieszenie w calym zakresie szybkosci
7 Wersja dekodera —tylko do odczytu (i dla uzytkownikéw Lokmausa) zmienne | -
8 Identyfikator producenta (i dla uzytkownikow Lokmausa) 117 117
9 Sterowanie silnika niskg czestliwoscig 6-63=30-150kHz 134 6-63
Sterowanie silnika wysoka czestotliwoscia 134-191=16kHz 134-191
Silniki bezrdzeniowe — patrz CVV137 Bit 7
13 Tryb analogowy: Bit0-3 aktywuje wyjscia F1-F4 w trybie analogowym 0 0-255
17+18 | Dhugie adresy : jezeli w CV29 Bit5 jest wlaczony 0 128-10240
19 Adres dla zespotu lokomotyw — trakcja wielokrotna 0 1-127
29 Podstawowe zmienne konfiguracyjne 2 0-255
Bit0 — kierunek jazdy O=normalny, 1- odwrocony (Bit2
Bitl — kroki szybkosci 0=14, 1=28/128 wiaczon
Bit2- tryb sterowania O=tylko cyfrowy, 1= cyfrowy i analogowy y)
Bit3- nie uzywany
Bit 4- krzywa szybkosci, 0= krzywa 3 punktowa okre$lona przez CV2,5,6
1=indywidualna krzywa zgodnie z CV67-94
Bit5 - krotkie lub diugie adresy 0=1-127 zgodnie z wpisem w CV1
1=128-10240 zgodnie z wpisami w CV17 i CV18
Bit6- nieuzywany, Bit7= nieuzywany
Poszczegodlne Bity przyjmuja wartosci: Bit0: 0 lub 1; Bitl: 0 lub 2; Bit2: 0 lub 4, Bit3:
0 lub 8; Bit4: 0 lub 16; Bit5: 0 lub 32; Bit6: 0 lub 64; Bit7: 0 lub 128
Warto$¢ wprowadzana do CV29 jest suma wartosci bitow wiaczonych
30 Informacja o btedzie: 1-silnik, 2-$wiatta, 3- zwarcie w obu obwodach 0 0-3
2- moze sygnalizowa¢ tez zwarcie na innym wyj$ciu funkcyjnym
33-42 | Mapowanie funkcji zgodnie z NMRA przypisanie wyj$¢ do FO-F7 CV33-42=0 | - 0-255
(funkcja wytgczona gdy odpowiednio =1, 2, 4, 8, 16, 4, 8, 16, 32, 64)
43-46 | Mapowanie funkcji zgodnie z NMRA przypisanie wyjs¢ do F8-F11 - 0-255
CV43-46=0 (funkcja wylaczona gdy odpowiednio =16, 32, 64, 128)
49 Konfiguracja dzwickow ( wybér rodzaju dzwigkow, liczba cylindrow itp.) 0 0-255

CV49=0 ustawienie fabryczne dla parowozu — 4 cylindry

Bit0=1 aktywacja czujnika obrotu kot (kontaktronu) dla synchronizacji
dzwigkdw parowozu zgodnie z ustawieniem w CV133- ilos¢ dzwigkéw Ciuch/ 1
impuls z czujnika ( przy CV133=1 mamy 1 odglos/impuls)

Bitl=2 -przetgczenie na dzwieki diesla, elektrowozu (W przypadku
przetaczenia na diesel i elektrowoz Bit0 ma dodatkowe znaczenie Bit0=0 — ton
wzrasta wraz z szybkoscia, gdy Bitl=1 ton nie zmienia sig.

Bit2=4 -parowodz 2 cylindry

Bit3=8 -parowodz 3 cylindry

Bit4=16 — parowoz w jezdzie rozpedem (np. z gory) bez podstawowych
odgtosow silnika (jedynie takie jakie sa generowane na postoju)
Bit5=32- przetaczanie klawiszem F1 na system LGB

Bit6=64- brak dzwigkow w czasie od startu do jazdy (gwizd)

Bit7=128- brak dzwickow w czasie od jazdy do wyhamowania (zgrzyt
hamulcow)




50 Intensywnos$¢ kompensacji obciazenia O=brak, 255=maximum, w przypadku | 255 0-255
zespohu lokomotyw zaleca si¢ obnizenie wartosci np. do 50
51 Wartos$¢ P — optymalizacja kompensacji pod katem dopasowania do 80 0-255
charakterystyki, typu silnika
52 Wartos¢ I — jak wyzej 40 0-255
53 Blokowanie dekodera CV53=66 ( nie mozna ani programowac ani 0 0-255
odczytywac) zapobiega przypadkowym zmianom zaprogramowanych
wartosci i szczegdlnie istotne gdy w lokomotywie mamy kilka dekoderéw
Odblokowanie dekodera nastepuje wpisem CV53=77
Specjalna procedura dla uiytkownikow Lokmausa - objasnienia w punkcie 1.2
CV53=1 wpisywana wartos¢ x bedzie interpretowana jako 100+x
CV53=2 wpisywana wartos¢ x bedzie interpretowana jako 200+x
54 Przygaszanie na wyjsciach funkcyjnych (stopien przygaszenia) 50 0-100
55 Zmniejszanie sity na wyjsciu sterowania sprzegami po impulsie 32 0-100
rozsprzegania
56 Czas trwania impulsu rozsprzegania ( nim zmniejszy si¢ sita tego impulsu 60 0-255
zgodnie z CV55) 60=6sek
57 Zdefiniowanie wyjs$¢ ,,przygaszanych” kazdy kolejny wiaczony Bit (0-7) 0 0-255
aktywuje przygaszanie na odpowiadajacych mu wyjsciach Fo0-F07
58 Zdefiniowanie wyjscia przygaszanego, sterujacego sprzegami 0 0-255
Wilaczajac jeden z Bitow decydujemy, ktore wyjscie funkcyjne sterujace
sprzegami bedzie przygaszane
59 Parametr L —mechanizm HLU: sterowanie jazda przez sygnalizacje — tylko w | 168 0-255
ZIMO | systemie ZIMO z modulem MX9
60 Parametr U —mechanizm HLU: sterowanie jazda przez sygnalizacje — tylkow | 84 0-255
ZIMO | systemie ZIMO z modulem MX9
61 Kontrolowane sygnalizacja op6znienie ruszania HLU ZIMO 1 0-255
ZIMO
62 Prog wyzwalania dzwigku hamowania — krok szybkosci przy ktorym w 10 0-255
sytuacji zwalniania wyzwalany jest zgrzyt hamowania
64 Napiecie na torach 100=20V 100 0-255
67-94 | Indywidualne krzywe szybkosci ( gdy w CV29 Bitd=1) - 0-252
Wartosci fabryczne: 9,18,27,36,45,54,63,72,81,90,99,108,117,126,,135,144,
153,162, 171,180,189,198,207,216,225,234,243,252
96 HLU szybkos¢ posrednia F-L (dziata od v.52- patrz CV59,60) 212 0-255
ZIMO
97 HLU szybkos$¢ posrednia L-U ( jak wyzej) 126 0-255
ZIMO
98 HLU szybkos$¢ posrednia U-Stop ( jak wyzej) 42 0-255
ZIMO
104 Koniec przedzialu hamowania: CV104=50- dzwigk hamowania zanika 0 0-255
miedzy 25 a 24 krokiem szybkosci, CV104=0- dzwiek hamowania zanika
automatycznie zgodnie z dtugoscia wgranej sekwencji hamowania Dziata od
v.100 patrz tez CV62 ,107)
105 CV uzytkownika do dowolnego wpisu — np. data zakupu 0 0-255
106 Jak wyzej 0 0-255
107 Koniec przedzialu hamowania : ( stare wersje do v.39 wlacznie-CV107=50- dzwigk 0 0-255
hamowania zanika migdzy 25 a 24 krokiem szybkosci, CV107=0- dzwiek zanika miedzy 1 a 0
krokiem szybkosci — w pézniejszych wersjach ta regulacja odbywa si¢ w CV104)
Od wersji v.40 w CV107 okreslamy wewnetrzny krok szybkosci (0-255) przy
ktorym odglos hamowania zanika i dalej ( przy nizszych krokach) juz si¢ nie
pojawia CV107=50 — ponizej 25 kroku dzwigk hamowania si¢ nie pojawi.
108 Konfiguracja dzwickow odgrywanych recznie (nie zanikajacych 0 0-255
Dla automatycznie) w systemie LGB(gdy w CV49 Bit 5 wiaczony) — dzwick
LGB | wybrzmiewa tak dtugo dopoki go nie wytaczymy: Bit0 dla dzwieku 1, Bitl

dla dzwigku 2,....... Bit6 dla dzwicku 7 (zgodnie z kolejnoscia dzwiekow w
liscie dzwickow




109

Wybor zestawu CV’s Bit0=0 — zestaw 1, Bit0=1 — zestaw 2
Reset dotyczy tylko aktualnie uzywanego zestawu
Reset nie zmienia zapisu w CV109

0-1

110

Wplyw obcigzenia na dzwigk: CV110=0 brak uzaleznienia, =1 b.silna
zaleznos¢, =15 staba zaleznos¢

1-15

111

Intesywno$¢ impulsu potwierdzajacego zaprogramowanie =128- 50%
intesywnosci, =200 — na ogdt wlasciwa intensywno$é¢ dla wiekszosci silnikow

255

0-255

112

Wybor dzwiekéw losowo uruchamianych na postoju (zobacz CV131),
CV112=0- wylaczone wszystkie dzwieki losowo generowane na postoju)
Bit0-7 gdy wlaczone to odpowiedni dzwiek aktywny, gdy CV112 =255
wszystkie (8) dzwieki aktywne

255

0-255

113

Wybér dzwiekow losowo uruchamianych w czasie jazdy (zobacz CV131),
CV113=0- wylaczone wszystkie dzwieki losowo generowane w czasie jazdy)
Bit0-7 gdy wiaczone to odpowiedni dzwiek aktywny, gdy CV113=255
wszystkie (8) dzwigki aktywne

255

0-255

114

Przygaszanie wyj$¢ generujacych efekty specjalne (CV154-161)

o

0-100

115

Czgstotliwos¢ efektow specjalnych czas miedzy kolejnymi efektami

o

0-255

116

Jazda manewrowa ( fabrycznie ustawione przetaczanie klawiszem F3)
Mozliwo$¢ przemapowania- patrz CV35-42, funkcja aktywna (po
przetaczeniu) kiedy Bit0-Bit2 wiaczone

Bit0=1 przetaczenie klawiszem na jazde manewrowa ustawia CV3 i CV4 na
0 czyli redukuje ustawione przyspieszenie i zwalnianie

Bitl=1 maksymalna szybkos$¢ jazdy ( w przod i do tyhu) redukowana do 50%
Bit2=1 maksymalna szybkos$¢ cofania zredukowana do 65% normalnej
szybkosci - niezaleznie czy przelaczono na jazde manewrowa

Nowe znaczenia Bitéw dla dekoderow jazdy i dzwieku od wersji v.40
Bit3=1 (8)Hamowanie na odcinku z ukladem diod (4:1) aktywne

Bit4=1 (16)Hamowanie jak wyzej niekierunkowe

Bit5=0 Ten Bit nie moze by¢ wlaczany

Bit6=1 (64) Wylaczenie hamowanie z diodami (ABC i lub HLU)
mozliwos¢ sterowania tg funkcjg jedynie w systemie ZIMO specjalnym
klawiszem MAN

Bit7=1 (128) wykorzystywany dla sterowania dzwigkami: jazda na wybiegu
(rozpgdem) gdy pokretlem szybko obnizamy predkos¢ to zanika dzwick
pracy silnika, po lekkim obrocie pokretta powraca mormalny odgtlos silnika

0-255=1

117

Numer klawisza aktywujacego przygaszanie na wyjsciach funkcyjnych
1-F1, 2-F2,......... 12-F12

1-12

118

Zdefiniowanie wyj$¢ funkcyjnych przygaszanych 1=F0przod, 2=FO0tyt, 4=F1,
8=F2, 16=F3, 32=F4, 64=F5, 128=F6

0-255

119

Stopien jasnosci 50=50% , 100=100% czyli pelna jasnos¢

0-100

120

Dhugo$¢ trwania efektu

o

0-255

121

Glosnos¢ podstawowego dzwigku silnika (F4) 1= cicho, 2=$§rednio, 3=glosno
CV121=0 -F4 nie aktywne

1-3

122

Glosnos¢ innych dzwigkow (F5) BitO i Bitl — funkcja 1,

Bit 2,3,4 okre$la ilo§¢ powtdrzen dzwigkoéw losowych,

Bit 5,6,7 ilo$¢ powtdrzen pojedynczych dzwiekow jezeli funkcja aktywna,
CV122=0 -F5 nieaktywny

32

1-255

Nizej lista dalszych CV 123-177- rzadziej uzywanych, opracowana w oparciu o niemigcks instrukcje

kompletna

Instrukcja przettumaczona z wersji oryginalnej
Grudzien 2009
Wszelkie pytania prosimy kierowac na adres dystrybutora biuro@art-trade.pl

Polecamy tez moduty dzwigkowe tej firmy GE70 przewidziane gtéwnie do lokomotyw HO i TT wersje parowoz,
diesel lub elektrow6z, moduty moga by¢ zaprogramowane tez dzwickami dedykowanymi do okreslonych modeli
lokomotyw: np. do Ludmity, BR2016.
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123 Glo$no$¢ innych dzwickoéw (F6) Bit0 i Bitl — funkcja 2, 32 1-255
Bit 2,3,4 okresla ilo$¢ powtorzen dzwigku losowego,
Bit 5,6,7 ilo$¢ powtdrzen pojedynczych dzwiekdw jezeli funkcja aktywna,
CV123=0 —F6 nieaktywny
124 Jak wyzej odpowiednio: F7 — funkcja 3 32 1-255
125 Jak wyzej odpowiednio: F8 — funkcja 4 32 1-255
126 Jak wyzej odpowiednio: F9 — funkcja 5 32 1-255
127 Jak wyzej odpowiednio: F10 — funkcja 6 32 1-255
128 Jak wyzej odpowiednio: F11 — funkcja 7 32 1-255
129 Jak wyzej odpowiednio: F12 — funkcja 8 (dziata od v.40) 32 1-255
130 4 0-255
131 Mimalny czas migdzy kolejnymi losowymi dzwigkami 1=0,5sek, 20=10sek 20 0-255
132 Parametr czasowy H — czas miedzy dwoma odglosami uderzen pary przy 100 0-255
maksymalnej szybkosci krokowej
133 Parametr czasowy L — jak wyzej ale przy pierwszym kroku szybkosci 153 0-255
134
135
136
137
138
ZIMO
139 Czas reakcji na przecigzenie — na wyj$ciu funkcyjnym — natychmiastowe 15 0-255
wylaczenie
140 Jak wyzej — szybkie wyltaczenie 12 0-255
141 Jak wyzej — opdznione wylaczenie 10 0-255
142 Czas reakcji na przecigzenie — wyj$cie na silnik — natychmiastowe 90
wylaczenie
143 Jak wyzej — szybkie wytaczenie 80
144 Jak wyzej — opo6znione wytaczenie 70
145 Aktywacja sekwencyjnego odtwarzania grup dzwigkow- petla dzwigkowa 0 0-255
Jezeli wlaczymy odpowiedni Bit to uaktywniajac odpowiadajacg mu funkcje
tak dtugo jak naciskamy przycisk powtarzana bedzie wielokrotnie sekwencja
dzwickéw kolejno z trzech pierwszych grup. Nastepnie dzwiek z grupy
nastepnej i kolejnej.
Bit0 dla sekwencji 1 (grupa 37-41), Bit 1 dla sekwencji 2 (grupa 42-46),
Bit2 dla sekwencji 3(47-51), Bit3-sekwencja 4(52-56), Bit4-sekwencja 5 (57-61),
Bit5-sekwencja 6 (62-66), Bit 6-sekwencja 7 (67-71),
146 Nieaktualne w nowej generacji dekoderow od v.40 wzwyz
147 Zwolnienie naprezenia sprzegow szybkos¢ cofania si¢ lokomotywy dla 20 0-126
utatwienia manewru roztaczenia sprzegow
148 Tempo jazdy po roztaczeniu sprzegow, 126 = maksymalne tempo zgodnie z 50 0-126
CVvs
149 Czas zwolnienia naprezenia 1= 0,1sek, 10=1 sek 10 0-255
150 Czas jazdy do tytu 1=0,1 sek , 30 =3sek 30 0-255
151 Wybér funkcji automatycznego roztaczania 1=F1, 2=F2 itd 0 1-12
152 Wybdr funkcji rozsprzegania przy jezdzie do przodu 4=F2, 8=F3, 16=F4, 8 0-255
32=F5, 64=F6, 128=F7
153 Wybér funkcji rozsprzegania przy jezdzie do tytu 4=F2, 8=F3, 16=F4, 8 0-255

32=F5,
64=F6, 128=F7




